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SL 7/ Recepteur GNSS

Principales caractéristiques

Suivi Multi-

Constellations

®

Radio intégréeo

Longue durée de vie de la
batterie (> 24 heures)

P
\—/
Compensateur d'inclinaison Module NFC

Moteur RTK avancé Visualisation de I'implantation

Applications
® Suivi ® Cartographie ® Topographie et tel que construit
® levé ® Hydrographique ® Agriculture
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Performances de levé d'inclinaison

Précision d'implantation AR
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SL/ R’écepteur GNSS

Spécifications

SIGNAL GNSS™

GPS (L1C/A, L1C, L2P(Y), L2C, L5)
BDS (B1l, B2, B3I, B1C, B2a, B2b)
GLONASS (L1, L2, L3)

Galileo (E1, E5a, E5b, E6%*)
SBAS(L1, L2, L5)

QzSs (L1, L2, L5, L6%)

IRNSS (L5*)

L-BAND*(B2b-PPP*)

Nombre de canaux

1408

POSITIONING PERFORMANCE
High-precision static GNSS Surveying
Static and Fast Static

Post Processing Kinematic

(PPK / Stop & Go)

PPP

Positionnement GNSS différentiel de code

Temps réel cinématique (RTK)

Délai de la premiére correction
Hi-Fix !

L e e . 3
Performances de levé d |ncI|na|son[ !

Précision d'implantation AR

H:2.5 mm + 0.1 ppm RMS / V:3.5 mm + 0.4 ppm RMS

H:2.5 mm + 0.5 ppm RMS / V:5 mm + 0.5 ppm RMS

H:8mm + 1 ppm RMS /V:15 mm + 1 ppm RMS

Temps d'initialisation: Typiquement 10 min pour la base et 5 min pour le mobile
Fiabilité d'initialisation : Typiquement> 99,9 %

H: 10cm / V: 20cm

H:+0.25 m+1 ppm RMS | V:+0.5 m+1 ppm RMS

SBAS: 0.5 m (H), 0.85 m (V)

H:8 mm+1ppm RMS /V:15 mm+1 ppm RMS

Temps d'initialisation: Typiquement <10 s

Fiabilité d'initialisation : Typiquement > 99,9 %

Démarrage 2 froid:< 45 s | Démarrage a chaud:< 30 s |[Réacquisition du signal:< 2 s
H: RTK+10mm / minute RMS | V: RTK+20mm / minute RMS

Incertitude d'inclinaison horizontale supplémentaire généralement inférieure a
8 mm + 0,7 mm/° d'inclinaison (précision de 2,5 cm dans I'inclinaison de 60 °)
lcm

MATERIEL

Dimensions (L x I)

Poids

Température de
fonctionnement Température
de stockage Humidité
Etanchéité

Choc et vibration

Chute libre

130mm x 68mm

<0.75kg (1.65Ib)

-40°C ~ +75°C

-55°C~ +85°C

100% sans condensation

P68 antipoussiere, protégé de I'immersion temporaire a une profondeur de 1,0 m
(3,28 pieds)

MIL-STD-810G, 514.6

Congu pour survivre a une chute naturelle de 2 m (6,56 pi) sur du béton

ELECTRIQUE

Batterie interne

Alimentation externe

Batterie interne rechargeable au lithium-ion 7,4 V / 6 800 mAh pour mobile RTK
(UHF/Cellulaire) : jusqu'a 24 heures

En utilisant des chargeurs de smartphone standard ou des banques d'alimentation
externes (prise en charge de la charge externe USB 5V 2.8A Type-C)

COMMUNICATION
Interface E/S WiFi
Bluetooth

Radio UHF interne

1 x USB type C port; 1 x Port antenne SMA
Fréquence 2.4GHz, Supporte 802.11 a/b/g/n
BT 5.2, 2.4GHz

Puissance: 0.5W/1W/2W; Fréquence ajustable: 410MHz~470MHz; Protocol: HI-TARGET,
TRIMTALK450S, TRIMMARK I1I, SATEL-3AS, TRANSEOT, etc.
Portée: Typiqguement 3~5km, optimale 8~15km

Canaux: 116 (16 évolutifs)

CAMERA

Fonction

Cameéra HD professionnelle de niveau étoile, grand angle de vision, prise en charge
de l'implantation AR

Panneau de contréle
Bouton physique
Lumiéres LED

1

Satellite, Signal, Alimentation

SYSTEM CONFIGURATION
Stockage

Format de sortie

Taux de sortie

Format de données statique
Temps réel cinématique (RTK)
Mode réseau

16GB de stockage interne

ASCIl: NMEA-0183

1Hz~20Hz

GNS, Rinex

RTCM2.X, RTCM3.X

VRS, FKP, MAC, Supporte protocole NTRIP

Note:

[1]BDS B2b, GALILEO E6, QZSS L6, IRNSS L5 can be provided by firmware upgrade.

[2]The measurement accuracy, precision, reliability and initialization time depend on various factors, including tilt angle, number of satellites, geometric distribution, observation time, atmospheric conditions and multi-path validation, etc. The data are derived under normal conditions.
[3]Irregular operations such as rapid rotation and high-intensity vibration may affect the inertial navigation accuracy.
[4]The battery operating time is related to the operating environment, operating temperature and battery life

[5]Accuracies are dependent on GNSS satellite availability. Hi-Fix Positioning ends after 5 minutes without differential data.Hi-Fix is not available in all regions, check with your local sales representative for more information. Descriptions and Specifications are subject to change without notice
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