
Surveying the World, Mapping the Future

LS1
Scanner SLAM



Numérisation adaptative avec retour de précision en 
temps réel
Le LS1 s'adapte intelligemment à divers environnements de numérisation, 
éliminant ainsi la sélection manuelle du mode. Capturez des numérisations 
dynamiques en toute simplicité en parcourant le chantier, tandis que la carte 
thermique de précision intégrée fournit un retour en temps réel sur la qualité 
des données. Cet outil visuel permet aux utilisateurs de surveiller la précision 
de la numérisation et d'identifier les zones nécessitant une attention 
particulière, garantissant ainsi des résultats précis et fiables pour tout projet.

Numérisation sans effort pour les projets à grande 
échelle
Le LS1 est conçu pour une numérisation simple et rapide, permettant 
à chacun de l'utiliser facilement. Sa surveillance de la scène en temps 
réel assure un suivi précis des changements, tandis que son 
autonomie de 3 heures lui permet de gérer sans effort des 
environnements à grande échelle. Grâce à la fusion avancée des 
données des points de contrôle et du RTK, ainsi qu'à la 
reconnaissance automatique des cibles, le LS1 garantit des résultats 
de haute qualité pour tous les projets.

Prise en charge de plusieurs modes de 
fonctionnement de plate-forme 
Il permet des transitions transparentes entre les opérations 
portables, à dos, montées sur véhicule et aéroportées pour 
divers besoins d'arpentage.

LS1 Scanner SLAM

Doté d'algorithmes SLAM de pointe, le LS1 associe LiDAR, capteurs de vision et capacités RTK 
intégrées pour atteindre une précision centimétrique en temps réel. Il offre une sortie de nuage de 
points couleur en temps réel et à grande échelle, ainsi qu'un affichage instantané de la précision, 
offrant aux professionnels des analyses de données intuitives et extrêmement précises. Conçu 
pour fonctionner de manière fluide dans divers environnements, le LS1 s'adapte automatiquement 
aux environnements intérieurs et extérieurs sans configuration manuelle, garantissant ainsi 
efficacité et fiabilité dans toutes les applications.

RTK intégré
Précision relative de 1 cm 
Précision absolue de < 5 cm

Caméra 3*5 MP  
Colorisation en temps réel

Batterie amovible 
180 minutes de longue durée

Compatibilité mondiale
Conversion intelligente du système de 
coordonnées

Numérisation adaptative avec retour de précision en temps réel 
Le LS1 bénéficie d'une conception entièrement intégrée, sans antennes externes ni modules complémentaires, offrant une solution 
élégante et simplifiée. Il prend en charge le mode station de base « 1+1 » et la connexion CORS directe, permettant ainsi la 
technologie RTK-SLAM pour des nuages ​​de points géoréférencés haute précision en temps réel. De plus, le LS1 prend en charge le 
traitement PPK-SLAM via son logiciel, permettant ainsi aux utilisateurs d'aborder facilement les environnements les plus complexes et 
exigeants.



( Logiciel Hi-LiDAR Flux de travail et Ecosystème 

Traitement de données de haute qualité
• Traitement des données SLAM avec contrôles qualité et rapports
• Traitement RTK/PPK-SLAM et GCP-SLAM pour un 

positionnement global cohérent

• Optimisation du nuage de points pour une utilisation 
en aval fiable

Un seul ensemble de données, de multiples 

possibilités

• Traitement des données SLAM
• Analyse du terrain (MNT, courbes de niveau, mesures 

de volume)
• Applications en architecture et ingénierie
• Visualisation et préparation de jumeaux numériques

Des nuages ​ ​de points aux applications d'ingénierie

Modules d'architecture et d'ingénierie 

• Découpage et dépliage aisés des nuages ​ ​de points

• Assistance géométrique CAO

• Extraction et visualisation de sections

• Profils horizontaux et verticaux

• Mesure et comparaison de volumes

• Outils de reporting pour les flux de travail 

d'ingénierie

Remarque : Les flux de travail avancés de dessin et de 

conception sont pris en charge en combinaison avec les 

logiciels GAD et BIM tiers.

( Scénarios d'application

Cartographie urbaine Infrastructures et corridors

Architecture 

et Construction 

Jumeaux numériques

et visualisation

installations industrielles

Intervention d'urgence 

et cartographie rapide



Performance scanner laser
Modèle

Canaux LiDAR

Vitesse de scan

Portée de mesure

Champs de vision

Précision relative

Champs de vision

Épaisseur nuage de point

Modes de cartographie

Traitement en temps réel
Aperçu du nuage de points en temps réel

Carte thermique de précision

Balayage rapide

Protocole RTK

Signal GNSS

Résolution

Champs de vision de la caméra

Poids

Poids de la batterie

Capacité de la batterie

Autonomie

Stockage

Indice de protection IP

Température de fonctionnement

Interfaces

Alimentation électrique

Mode de montage

LS1 LS1 Pro

16 canaux

320 000 pts/s

Plus de 120 m

360° x 280°

1 cm

1 cm

32 canaux

640 000 pts/s

Plus de 300 m

360° x 280°

1 cm

1 cm

4 cm 2 cm

SLAM / RTK-SLAM / PPK-SLAM

Oui
Oui

Oui

Oui

Oui

BDS: B1 / B2 / B3 / B1C / B2a / B2b
GPS: L1 C/A / L1C / L2P(Y) / L2C / L5

GLONASS: L1 / L2
Galileo: E1 / E5a / E5b / E6

QZSS: L1 / L2 / L5 / L6
IRNSS: L5

SBAS: L1 / L2 / L5 

190°x190° (48 MP) 135°x100° (5 MP)

1.98 kg 1.68 kg

0.52 kg

70 Wh

Plus de 180 min
512 Go SSD

IP54
-20°C à +55°C

Type C / Skyport / GNSS

Batterie poignet / Alimentation par drone

Portable / Sac à dos / Drone / Monté sur véhicule

Le LS1 est équipé d'un LiDAR à 16 canaux offrant jusqu'à 320 000 points/s. Le LS1 Pro est doté d'un LiDAR à 32 canaux avec une fréquence d'acquisition allant jusqu'à 640 000 points/s.

Les valeurs de précision sont obtenues dans des conditions d'étalonnage standard Hi-Target (RMS) ; les performances peuvent varier en fonction de l'environnement et de la 
disponibilité du GNSS.

L'autonomie de la batterie dépend de la température de fonctionnement et des conditions de travail.




