






Dimensions de la coque

Physique

Alimentation

Communication et 
contrôle

Caractéristiques

Physique

Performance

Caractéristiques

Poids de travail

Matériau de la coque

Résistance aux vagues et au vent

Indice de protection IP

Type d'hélice

Vitesse maximale

Autonomie de la batterie

Contrôle de direction

Sécurité des batteries

Types différentiels GNSS

Type de contrôle

Mode de navigation

Caméra

Capteur anticollision

IMU intégrée au contrôle du bateau

1185 mm × 593 mm × 397 mm

33 kg (batterie et capteurs inclus)

Fibre de carbone

3e niveau de vent et 2e niveau de vague

IP67

2 x 1000 W CC sans balais

5m/s

Autonomie de 12 km par batterie à 1,5 m/s (2 batteries incluses)

Virage sans moteur de direction

Affichage de la puissance, protection contre la surchauffe, les surintensités et les courts-circuits

1,3 km en 2,4 GHz ; illimité en 4G

Radio ; réseau ; différentiel de contrôleur ; PPP

Manuel, pilote automatique, retour automatique

Vidéo omnidirectionnelle à 360°

Distance de détection : 10 à 30 mètres

Mesures de sécurité

Intégration tout-en-un du transducteur, de l'unité de pont, de l'IMU et du GNSS

0.2-200m

400KHz

Type

Fréquence de fonctionnement

Gamme

30°-150°

1.4°×1.7°

1cm

Couverture de la bande

Angle du faisceau

Résolution verticale

512

60Hz

60Hz

1.7kg

169*166*50mm

-4℃~40℃/-20℃~60℃

GPS, BDS, GLONASS, Galileo, QZSS, SBAS, L-Band

H: ±8mm+1ppm, V: ±20mm+1ppm

Nombre de poutres

Taux de ping

Stabilisation horizontale

Poids (dans l'air)

Dimension

Température de fonctionnement/stockage

Système satellite

Précision du positionnement

0,08° (ligne de base de 2 m)Précision du cap

0.03°Précision du roulis et du tangage

Plage de 5 cm ou 5 %Précision du levage

Affichage en temps réel des données de résultat xyz

IMU intégrée pour un étalonnage gratuit

Inversion de la vitesse du son pour SVP gratuit

bathymétrie multifaisceaux

image de balayage latéral

HydroBoat 1200MB

Système sonar intégré
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Specification

Précision directionnelle : < 1 m/30 sPrécision de la position : < 1 m/30 s    

A

Retour automatique en cas de batterie faible   

*Specifications are subject to change without notice. We reserve the right of final interpretation.
*All listed parameters are either theoretical values or measured under controlled conditions.
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